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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Szczegbtowej Specyfikacji TechniczpSST)

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej wymagania dotycge wykonania i odbioru robot
rozbiérkowych, przewidzianych do wykonania w ramaehadania inwestycyjnego pn.
»Przebudowa oraz rozbiérka czsci budynku przy ul. Tadeusza Apolinarego Wendy, Dz.

Nr 12/7: 12/20, obeb 1084 Srédmiescie w Szczecinie” zgodnie z zakresem rob6t
przedstawionym w dokumentacji projektowej i przedre robot.

Podstaw opracowania niniejszej SSh slokumentacja projektowa, przepisy obgzujacego
prawa, normy i zasady sztuki budowlanej.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza SST traktowana jest obok Projektu Budowtp i przedmiaru robot jako pomocnicza
dokumentacja przetargowa przy zlecaniu i realizadjbvt wymienionych w ppkt. 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej SST obejgujszystkie czynn&i umazliwiajgce | majce na
celu wykonanie wszystkich robot rozbiérkowych priianych lub wynikajcych z
dokumentaciji projektowe,.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Niniejsza SST obejmuje swym zakresem:

» Demonta wewretrznej stolarki i slusarki otworowej ( zgodnie z dokumentac]
projektowy ),
Rozbiorka czsci elementéw murowanych ( zgodnie z dokumentaopjektowy ),
Rozbiérka okien, drzwi zewirznych i wewrtrznych ( zgodnie z dokumentacj
projektowy ),
Rozbidérka posadzek i podtdég ( zgodnie z dokumegiargjektowy ),
Wykucia otworoéw w s$cianach murowanych pod projektowarilusarke, stolark
otworowg ( zgodnie z dokumentagcprojektowy ),
Demonta pokrycia dachowego
Demonta obrobek blacharskich, rynien i rur spustowych.
Rozbiorka podsufitek ,
Skucie tynkow wewetrznych i zewgtrznych,
Doktadny zakres prac rozbiérkowych zgodnie z Dokotael Projektova, Przedmiarem robot
oraz wytycznymi przedstawionymi przez Zamawiajgo i Inspektora Nadzoru.
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1.4. Ogdlne wymagania dotycye Robot
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.4.1. Przekazanie terenu Budowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.1

1.4.2. Dokumentacja Projektowa
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.2.

1.4.3. Zgodndé¢ Robot z Dokumentach Projektowa i ST
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.3.



1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.4.

1.4.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.5.

1.4.6. Ochrona przeciwpaarowa
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.6.

1.4.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.7.

1.4.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.8.

1.4.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.9.

1.4.10. Bezpiecasstwo i higiena pracy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.10.

1.4.11. Ochrona i utrzymanie robét
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.11.

1.4.12. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.12.

1.5. Wspolny Stownik Zamowi@é (CPV) — nazwy i kody grup, klas i kategorii robét

Dziat

Grupa

Klasa

Kategoria

Nazwa

45.000000-
7

Roboty budowlane

451.00000+
8

Przygotowanie terenu pod budow

4511.0000-
1

Roboty w zakresie burzenia i
rozbiorki obiektow budowlanych;
roboty ziemne

45111.000-8

Roboty w zakresie burzenia, roboty|
ziemne

45111.100-9

Roboty w zakresie burzenia

45111.200-0

Roboty w zakresie przygotowania
terenu pod budowi roboty ziemne

45111.213-4

Roboty w zakresie oczyszczania te

45111.220-6

Roboty w zakresie usuwania gruzu

45111.230-9

Roboty w zakresie stabilizacji gount

45111.300-1

Roboty rozbiorkowe

45113.000-2

Roboty na placu budowy

1.6. Okreslenia podstawowe
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.
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2. MATERIALY

2.1. Materialy z rozbiorki
Materiaty pochodzce z rozbiorki naley usumé z placu budowy i przewi€ w miejsca
przeznaczone do ich sktadowania zgodnie z punkt@nil4ansport materiatow.

2.1.1. Skltadowanie materiatéw
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogoélne” pkt 3.1.

3.2. Sprz;t ktory moze by uzyty do wykonywania robot (podstawowy)

samochdd samowytadowczy

- samochdd skrzyniowy

- zuraw samochodowy

- Wyciag

- samochdéd dostawczy do 0,9 t

- samochdd skrzyniowy do 5 t

- samochdd samowytadowczy do 5 t

- samochdd samowytadowczy 5 - 10t

3.3. Pozostaly spret i sprzet zamienny
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne” pkt 3.3.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne” pkt 4.1.

4.2. Transport materiatow

4.2.1. Gruz i materiaty sypkie

Moga by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu, posiadaymi szczelne dno i boki oraz
plandek do zabezpieczenia przed spadaniem, rozpylenierrialdiv w czasie transportu.
Wykonawca zobowdzany jest przediy¢ Zamawiajcemu dokument przekazania gruzu i
materiatéw sypkich do punktu sktadowania odpaddadadudanych zawieracy nazw materiatu

i ilos¢.

4.2.2. Materiaty niebezpieczne dldrodowiska

Materiaty niebezpieczne dkxodowiska (papa, eternit itp.), ktdre mogptyna¢ szkodliwie na
srodowisko naley przewozé szczelnymirodkami transportu do miejsca utylizacji. Wykonawca
zobowgzany jest przedity¢é Zamawiagcemu dokument przekazania tych materiatow do
utylizacji, zawierajcy nazve materiatu i ilG¢.



4.2.3. Stal i elementy stalowe

Stal i elementy stalowe nale przewozé srodkami transportu przystosowanymi do przewozu
tego rodzaju materiatdw. Przenome elementy stalowe nalezabezpieczyprzed spadaniem ze
srodka transportu oraz przed przesuwaniem i ewemyoal spowodowaniem szkod u 0soOb
trzecich.

Wykonawca zobowizany jest przedio¢ Zamawiagcemu dokument przekazania stali i
elementow stalowych do punktu skupu ztomu zawdesanazwe materiatu i ilGgé.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgadnie z umow oraz za jaké&t
zastosowanych materiatdbw i wykonywanych robot,crazgodnéé z dokumentagj projektows,
przedmiarem robdt, wymaganiami niniejszej specyjikd?ZJ, projektu organizacji robot oraz
poleceniami Inspektora nadzoru.

Roboty rozbiorkowe naky wykonywa na podstawie dokumentacji projektowej. Teren na
ktorym prowadzone gs roboty rozbidrkowe musi gy ogrodzony i oznakowany tablicami
ostrzegawczymi. Przed rozpeckEm robot rozbiorkowych obiekt nale odlgczy¢ od sieci
gazowej, cieplnej, elektroenergetycznej, teletexdmej, wodocigowe] i kanalizacyjnej.
Zabronione jest prowadzenie robétgé istnieje maliwosé przewrdcenia egci konstrukcji
obiektu przez wiatr. W czasie prowadzenia robobi@kowych zabronione jest przebywanie
ludzi na niszych kondygnacjach. Do usuwania gruzu halstosowd zsuwnice pochyte lub
rynny zsypowe, ktére powinny néieeabezpieczenie przed wypadaniem gruzu. Zabrorjeste
przewracanidcian lub innych cgsci obiektu przez podkopywanie i podcinanie.

W czasie prowadzenia robét rozbidrkowych sposobemechanizowanymi wszystkie osoby i
maszyny powinny znajdowasie poza stref niebezpieczpa W czasie wykonywania roboét
rozbiorkowych sposobem przewracania, didggamocowanych lin powinna bytrzykrotnie
wigksza od wysok&i obiektu.

5.2. Zakres prac rozbiérkowych
Prace rozbiérkowe obejmyj

» Demonta wewretrznej stolarki i slusarki otworowej ( zgodnie z dokumentac)
projektowg ),
Rozbidrka czsci elementéw murowanych ( zgodnie z dokumentpopjektowy ),
Rozbiorka okien, drzwi zewitrznych i wewstrznych ( zgodnie z dokumentacj
projektowy ),
Rozbiérka posadzek i e&ci podtdg ( zgodnie z dokumentagrojektow ),
Wykucia otworéw w $cianach murowanych pod projektowgarslusarke, stolark
otworowg ( zgodnie z dokumentagcprojektowy ),
Demonta pokrycia dachowego
Demonta obrobek blacharskich, rynien i rur spustowych.
Rozbidérka podsufitek z desek otynkowanych,
Skucie tynkéw wewetrznych i zewgtrznych,
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Doktadny zakres prac rozbiérkowych zgodnie z dokotaep projektows, Przedmiarem robot
oraz wytycznymi przedstawionymi przez Zamawiajgo i Inspektora Nadzoru.

Teren po rozbidrce nalg uksztattowd zgodnie z projektem i zaleceniami inwestora.



UWAGA

Przy pracach rozbiérkowych magastosowanie ogoélnie obaiujgce przepisy bezpiecistwa i
higieny pracy dotycze rob6t budowlanych. W czasie prowadzenia praezpdlezwzgédnie
stosowé wszystkie przewidziane przy tych robotachadzenia zabezpieczge i ochronne.

5.3. Objazdy, przejazdy, organizacja ruchu, rozbidki i odtworzenia
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogélne” pkt 5.9.
5.4. Zalecenia przy prowadzeniu prac rozbiorkowych

Wykonawca jest zobowzany do prowadzenia rob6t rozbiérkowych na podstadecyzji
wydanej przez wikxiwy organ. Roboty rozbiorkowe wkszych lub bardziej skomplikowanych
obiektéw budowlanych natg prowadzé na podstawie dokumentacji projektowej i projektu
organizacji robot, ktorego zakres Wykonawca musgoanic z Inspektorem Nadzoru
Inwestorskiego.

Prace rozbiérkowe natg rozpoca¢ od oznakowania terenu rozbiorki.

Rozbiérke nalery przeprowadz recznie i przy uyciu drobnego spetu mechanicznego,
zaczynajc od zdgcia pokrycia dachowego, stropu oraz systematyamoiew schodgc od gory
do dotu. Nie wolno skladowamateriatdw pochodrych z rozbiérki na stropie rozbieranego
obiektu.

Pozostate materiaty w zateosci od ich rodzaju magzost& przeznaczone do odzysku — np.
cegta, gruz, drewno.

Rozbiorki naley przeprowad@ z terenu wlasnego. Wszelkie materialy rozbidrkowvedery
gromadzt na terenie wtasnym.

Po zakaczeniu prac rozbiorkowych teren nateuporzdkowa.

Wykonawca zobowgzany jest do przedstawienia dokumentéw potwierdyah, ze materiaty
pochodace z rozbidrki zostaty przewiezione na miejsceskladowania i zutylizowane zgodnie
z obowgzujacymi przepisami prawa.

a) Obalanie elementowscian, obiektow

Obalaniescian lub innych cgsci obiektu przez podkopywanie i odcinanie jest palwne. Teren
przy obalanejscianie lub innej cgci obiektu powinien by odgrodzony na odlegié co
najmniej 1/10 wysokii obalanegciany, lecz nie mniej 2i6 m od jej posadowienia. W aiie
wygrodzonej strefy, w czasie obalania, zatrudnigracownicy i stosowany stz powinni
znajdowd si¢ poza wyznaczanstrefy. Przy czynnéciach zaktadania liny na obalany element
konstrukcji budynku i umocowania jej w miejscu maczenia naky stosowa taki sposaéb jej
podania, aby nie zachodzita #hwos¢ przypadkowego sicania cegiet, gruzu itp. na
pracownikow. Liny stiagce do obalania powinny miedtugasé trzykrotnie weksz niz
wysoka¢ obalanego obiektu. Liny nalg sprawdzé kazdorazowo przed obalaniem.

Obalenie elementéwscian i obiektow jest w praktyce nierdwe przy realizacji robot
polegajicych na rozbidrce ¢Zci obiektu, w celu zmiany lub przystosowania gdrwej funkcji.
Przed przysipieniem do obalania kierownik robot powinien sprawdvszystkie stanowiska
pracownikdw zatrudnionych przy obalaniu. Po obaleniopadn¢ciu gruzu i pylu mena
przysypic¢ do rozbiorki ecznej obalonego elementu na mniejszgaz

b) Urzadzenie placu rozbiorki

Plac rozbiérki musi by ogrodzony, aby osoby postronne nie miatyepstna plac, poniewa
spadajce odtamki stanowizagraeniezycia i zdrowia ludzi. Obecnie najgziej stosowaneas
przendne ogrodzenia z blachy falistej. Nad ogrodzeniemegmcym wzdiw chodnika po



ktorym odbywa si ruch pieszy trzeba wykotadaszek ochronny. Na placu trzeba postawi
barakowozy lub przy dtugotrwatych rozbiérkach - temery, na pomieszczenia dla robotnikéw,
biuro kierownictwa robot i magazyn spta. Gdy plac rozbidrki nie jest pgdzony z drog
publiczry, trzeba takie pakzenie wykona uktadapc ptyty zelbetowe.

Przed przysipieniem do rozbiorki budynku murowanego, podobuik firewnianego, trzeba
odigczy¢ wszystkie instalacje domowe od sieci miejskich,jaéyokna i drzwi oraz meble
wbudowane i zlikwidow& urzdzenia i przewody instalacyjneagcknie z obrurowaniem
podtynkowym W instalacjach elektrycznych zdejmujemgjpierw lampy i ospkg oraz
przewody na tynku. W instalacjach wodgmwych i kanalizacyjnych odkcamy baterie,
zawory czerpalne i usuwamy apargtudsuwamy zlewy, wanny, miski klozetowe, po czym
zdejmujemy przewody. Podobnie rozbieramy instalayggowe, unikajc ciccia przewodow
palnikiem. W instalacjach centralnego ogrzewaniajmndje s¢ najpierw grzejniki, naczynie
wzbiorcze, wynosi kociot, a na koniec zdejmuje przewody. Przy ogrzewaniu piecowym
rownolegle z instalacjami rozbiera giece.

c) Zdjecie pokrycia dachowego

Wiasciwg rozbidrke rozpoczynamy od zeffia pokrycia dachowego. zidi jest to dachowka,
blacha dachowkowa lub gtadka i zachowana w dobranie, to zdejmujemy je starannie i
uktadamy w stosy. Zniszczone pokrycia dachowkowi&nego rodzaju wywozi sina
zwatke. Po zdgciu pokrycia odrywa sitaty lub deskowanie, podwajac je taplk ciesielsk
(aby nie potamatat lub desek). Gwazie naley wyjaé¢ niezwitocznie, aby tatwiej byto uktada
stosy i unikm¢ skaleczé. Po zdgciu otacenia lub deskowania zdejmuje krokwie, take od
razu usuwajc z nich gwddzie. Kolejno rozbieramy ptatwie, miecze, zastrzétyanki stolcowe
oraz podwaliny i uktadamy asortymentami w stosyyzxgdazwyczaj bdzie je mana wy¢
ponownie do wykonania identycznejgafoy dachowe;j.

d) Rozbidrka stropu

Po zdgciu dachu usuwamy izolagcjstropu strychowego i przygtujemy do rozbidrki stropu.
Strop ptytowy rozkuwamy miotem pneumatycznym, pasmadwnolegltymi do zbrojenia
giéwnego, a w piytach krzpwo zbrojonych pasmami réwnolegltymi do zbrojeniaiejazej
rozpketosci. Gruz spadagy na strop riszej kondygnacji trzeba na bieo usuwaé rynng, aby
nie spowodowat awarii nej potazonego stropu. W stropactesiazebrowych nalgy kolejno
wybija¢ (wyttukiwa¢) pustaki, wykuwa konce belek z wigcOw i usuwé belki za pomog
zurawia. Stropy na belkach stalowych rozbiera goczynajc od pasma piyt wzdiusciany, na
ktorej oparte s belki, nasgpnie kolejne pasma <zalo rozebrania stropu na petnej szekako
Nie mazna wyburzé kolejnych piyt wzdta belek, bo pozbawione rozparcia belki magk
odksztatct | wypadnie catagsiednia piyta.

e) Rozbidrkascian

Sciany murowane, gdy chcemy odzyékeegk, w murach grub&ci co najmniej 2 cegiet
rozkuwamy, odtupuic cegly kilofem, a w ci@szych murach przecinakiem, siagtapkrakiem na
murze. Ceg} opuszczamy przedoikiem t&mowym, gruz zé&rynm z tworzywa sztucznego.
Monolityczne sciany betonowe kruszymy miotami pneumatycznymi, prempc ptaskimi
prasami hydraulicznymi lub specjalnymi wktadkamto§&wane jest teciecie scian lang
tlenowg. Lanca ma temperatido 4000 °C. Uzyskuje sija przez spalanie w strumieniu tlenu
pod cénieniem 1,2 do 1,5 MPa w#ki drutow stalowych lub aluminiowych, ewentualpi®szku
stalowego lub aluminiowego w rurze stalowe;j.

Gdy nie zaley nam na odzysku materiatéw, m@ sciany burzy taranem zawieszonym na
wysiegniku koparki lub za pomadinki pocigganej przez ggnik.



Scianki dziatowe przed rozbiork trzeba sprawdgzi czy nie niog piyty stopu lub dachu. Do
rozbiorki mana przysipi¢c dopiero po zlikwidowaniu obgtenia scianki. W $ciankach
otynkowanych trzeba najpierw zZbiynk. Plyty i czsci szkieletu na parterze podaje girzez
otwor okienny. Z wyszych kondygnacji elementy ,.z rozbidrki* spuszczaakietach za pomac
krazka przyciennego, lub wynosi przez klgtkchodowy.

Schodyzelbetowe burzymy miotami pneumatycznymi z rusztowsstawionych pod biegiem,
tak aby robotnik, stgg na podgcie rusztowania, miat burzony element przedysob

Jesli na miejscu burzonego budynku mathwzniesiony nowy, trzeba rozelbrbudynek starya
do taw fundamentowych. W przeciwnym przypadku znme pozostawi czeé podziemn,
zasypujc piwnice gruzem i zieni

f) Rozbidrka fragmentéw obiektow

Przystpujac do rozbiodrki czsciowej scian wewrtrznych lub zewstrznych naley odpowiednio
poinstruowa pracownikow o kolejnéei prac przewidzianych w projekcie, zwtaszcza oswitaym
zabezpieczeniu i podparciu stropu lub stropow po sionachsciany, w ktérej dokonuje si
czesciowej rozbiorki. Nasfpnie w sposOb przewidziany w projekcie wstawia sadpraa,
najczsciej stalowe, osiatkowane, nad miejscengsciowej rozbiorki, doktadnie wypetnigg
cementow zaprawg przestrzé miedzy nadpraem a gorg krawedzig bruzdy, w ktdg zostato
wstawione. Po wykonaniu nadpeo mazna przysipic do wykonania planowanej rozbiorki
fragmentusciany. Tak wykonany otwor lub kilka otworéw ¥cianach konstrukcyjnychas
nastpnie obrabiane i wykeczane zgodnie z zateniami i przewidzianymi w projekcie roz-
wigzaniami.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady og0lne

6.1.1. Program Zapewnienia Jakéci
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogoélne” pkt 6.1.

6.1.2. Zasady kontroli jakaci robot
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczi nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne” pkt 6.2.

6.1.3. Badania i pomiary
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogoélne” pkt 6.4.

6.1.4. Raporty z bada
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne” pkt 6.5.

6.1.5. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogoélne” pkt 6.6.

6.1.6. Certyfikaty i deklaracje
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogélne” pkt 6.7.

6.1.7. Dokumenty budowy

a) Dziennik budowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogdélne” pkt 6.8.1.



b) Rejestr obmiarow

Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”

c) Pozostate dokumenty

Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogéine”

d) Przechowywanie dokumentéw budowy

Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”

6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1. Badania przed przysipieniem do robot

Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogoine”

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogoine”

7.2. Zasady okrglania ilosci robot i materiatow

Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”

7.3. Uradzenia i sprazt pomiarowy

Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogéine”

7.4. Czas przeprowadzania obmiaru

Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

Roboty podlegajnastpujacym etapom odbioru robot:
a) odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu

b) odbior czsciowy

c) odbior ostateczny

d) odbidr pogwarancyjny

8.2. Odbidr robot zanikajacych lub ulegapcych zakryciu

Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”

8.3. Odbidr czsciowy

Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”

8.4. Odbidr ostateczny robot rozbiorkowych

Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogéine”
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pkt 6.8.2.

pkt 6.8.4.

pkt 6.8.5

pkt 6.9.1.

pkt 7.1.

pkt 7.2.

pkt 7.3.

pkt 7.5.

pkt 8.2.

pkt 8.3.

pkt 8.4.

pkt 8.4.1.



Zasady odbioru robot rozbiérkowych
Odbior robot rozbidrkowych obejmuje:
1) sprawdzenie przygotowania brygady roboczej do wykoa rozbiérek (ubior
ochronny, nargzia, sprzt, znajomdc¢ technologii rozbiérki i warunkéw BHP),
2) przeghd istniepgcych elementéw oraz wgine ich zaklasyfikowanie do grupy
nadagcych s¢ do dalszegoycia lub nie nadagych s¢ do dalszegoaycia,
3) sprawdzenie podzialu materiatdow pochegcizch z rozbidrki wg rodzaju materiatu i
grupy oraz okrdenie ich ilgci,
4) wybrakowanie i przeklasyfikowanie oraz wycena metéw pochodzcych z
rozbiorki,
5) sprawdzenie rozliczenia materiatow pochgmzh z rozbidrki.

8.4.2. Dokumenty odbioru ostatecznego
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogdélne” pkt 8.4.2.

8.5. Odbidr pogwarancyjny
Nie wystpuje przy wykonywaniu robot rozbidrkowych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczig nr 1.0.0. ,Wymagania ogoélne” pkt 9.1.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- PN-86-B-02480 - ,,Grunty budowlane. Okkenia, symbole, podziat i opisy gruntéw”.
- PN-81/B-03020 - ,,Grunty budowlane. Posadowieniegmézednie budowli. Obliczenia
statyczne ijpktowanie”.
- PN-68/B-06050 - ,Roboty ziemne budowlane. Wymaganieakresie wykonania i
badania prdpimrze”.
- PN-92/B-10736 — ,Roboty ziemne. Wykopy otwarte pitaewoddw wodoggowych i
kanalizacyghy Warunki techniczne wykonania.”
- PN-87/B-01100 - ,,Kruszywa mineralne. Kruszywa skaPodziat, nazwy i okékenia”.
- PN-90/B-1450I - ,Zaprawy budowlane zwykle”.
- PN-86/B-01802 - ,Antykorozyjne zabezpieczenia w bwahictwie. Konstrukcje
betonoweeibetowe. Nazwy i okienia”.
- BN-77/893 I-12 -,Oznaczenia wskaika zagszczenia gruntu”.
- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (Dznik2 poz. 628 z 20.06.2001 r. z
pdzn. zmianami).
- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrérodowiska (Dz. U. nr 62 poz. 627 z
20.06.2001 r. z pdn. zmianami).

Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczg nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.
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